SIEMENS 4613

OpenAir™

limapeltien GCA..1
toimimoottorit

Kaantoliikkeiset, varustettu jousipalautuksella, 24 VAC / 230 VAC

Sdhkokayttoiset, kaantoliikkeiset toimimoottorit kaksipiste-, kolmipiste- ja modu-
loivaa ohjausta varten, nimellisvaantomomentti 16 Nm, jousipalautus hatapysay-
tysta varten, itsestaan keskittyva akselinsovitin, toiminta-alue mekaanisesti ase-
teltavissa valilla 0...90°, laitteissa valmiina vakiopituiset 0,9 m:n liitantakaapelit.
Laitteissa tyypista riippuen ohjausviestin aloituspisteen ja toiminta-alueen ase-
tus, asennonilmaisin, takaisinkytkentapotentiometri ja aseteltavat apukytkimet
lisatoimintoja varten.

Huom! Tassa esitteessa on lyhyt yleiskatsaus naista toimimoottoreista. Toimimoottoreiden
yksityiskohtainen selostus seka turvallisuus-, suunnittelu-, asennus- ja kayttéénotto-
ohjeet I6ytyvat dokumentista "Technical Basics" Z4613E.

Kaytto
e Noin 3 m%n pellin pinta-aloille saakka, riippuen ilmapeltien herkkaliikkeisyydesta
¢ llmanvaihtojarjestelman sellaisissa osissa, joissa toimimoottorin tdytyy menna nolla-
asentoon jannitekatkon yhteydessa
o Pelleissa, joihin asennetaan kaksi toimimoottoria samalle peltiakselille (powerpack)
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Tyyppikatsaus

GCA... 121.1E |126.1E |321.1E (326.1E |131.1E (135.1E |161.1E |[163.1E [164.1E |166.1E
Ohjaustapa Kaksipisteohjaus Kolmlplste- Moduloiva ohjaus
ohjaus

Kayttdjannite 24 VAC X X X X X X X X
Kayttéjannite 230 VAC X X
Ohjausviesti Y

0...10 vDC X X

0...35 VDC, sisaltaa ominais- X X

kayratoiminnon Uo, AU
Asennonilmaisin

U=0...10VDC X X X X
Takaisinkytkentapotentiometri X
1kQ
Apukytkimet (kaksi) X X X X
Powerpack (2 toimimoottoria) X X X X X X X X X X
Toiminnot

. GCA12.1/
Tyyppi GCA32..1 GCA13.1 GCA16..1
Ohjaustapa Kaksipisteohjaus Kolmipisteohjaus Moduloiva ohjaus
Ohjausviesti, 0...35VvDC
laitteessa aseteltava Aloituspiste Uo=0..5Vja
ominaiskayratoiminto Toiminta-alue AU=2..30V
. Mydta- tai vastapaivaan riippuen asennusasennosta peltiakseliin...

Kaantosuunta

...ja ohjaustavasta.
Jannitekatkon tai kayttdjannitteen poiskytkennan yhteydessa jousipalautus vie toimimoottorin
sen mekaaniseen nolla-asentoon.

Jousipalautustoiminto

Asennon indikointi: A e . S
Kaantokulman nayttd mekaanisella asennonilmaisimella

mekaaninen
Takaisinkytkentapotentiomet- |Asento viestitetaan kdantokulmaan suh-
Asennon indikointi: ri voidaan liittda ulkoiseen teutetun lahtojannitteen U = 0...10 VDC
sahkoinen jannitelahteeseen asennon |avulla.
indikointia varten.
. Apukytkinten A ja B kytkentapisteet voidaan asetella toisistaan riippumattomasti
Apukytkimet . o o i s
5 asteen portaissa alueen 5°...90° sisalla.
Lisdvarusteen ASK73.1 avulla samalle peltiakselille Llsa.varus.teen ASK73'2 avulla samglle
. . . L . peltiakselille voidaan asentaa kaksi sa-
Powerpack voidaan asentaa kaksi samanlaista toimimoottoria, ) L L
i . C e . . . manlaista toimimoottoria, jolloin aikaan-
(2 toimimoottoria) jolloin aikaansaadaan kaksinkertainen vaantémo- . ) .
mentti saadaan kaksinkertainen vaantémo-
) mentti.

Kaantdkulman . - e . - . . .
Akselinsovittimen kdantdkulmaa voidaan rajoittaa mekaanisesti 5°:n portaissa.

rajoitus

Tilaukset

Huom! Potentiometreja ei voi asentaa jalkikateen. Siksi tulee tilata sellainen laitetyyppi, jossa
on tarvittavat varusteet.

Toimitukset Irralliset osat, kuten akselinsovitin ja asennonilmaisin sekd muu toimimoottorin asen-
nusmateriaali, toimitetaan irrallaan, asentamattomina.
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Lisavarusteet, varaosat

Tekniset tiedot

Toimimoottoreiden toimintojen laajentamista varten on saatavana erilaisia lisavarus-
teita, kuten kaanto-/tyontoliikesarja, ulkoiset apukytkimet (1 tai 2 kytkinta) ja saasuoja-

kotelo; katso esite N4699.

A Kayttéjannite 24 VAC
(SELV/PELYV)

A Kayttojannite 230 VAC

Toimintatiedot

Saatoviesti, tyyppi GCA13...1
Saatdviesti, tyyppi GCA16...1
Ominaiskayratoiminnot,

GCA161.1, 166.1
GCA163.1, 164.1

Asennon indikointi

tyypissd GCA16...1
Takaisinkytkentapotentiometri,
GCA132.1

A Apukytkimet,
GCA..6.1, 164.1

Liitantakaapelit
Kotelointiluokka
Suojausluokka

Ymparistéolosuhteet

Tuotestandardit

Mitat

Paino

Havittamisohjeet

Kayttdjannite AC / taajuus

24 VAC + 20 % / 50/60 Hz

Tehon tarve GCA1...1: Kaantdliikkeen aikana 9 VA/6 W
GCA12..1, 13...1:  Pysahtyneena 1,5W
GCA16...1 Pyséhtyneend 22W
Kayttéjannite / taajuus 230 VAC £ 10 % / 50/60 Hz
Tehon tarve GCA32...1: Kaantoliikkeen aikana 9 VA/6 W
Pysahtyneenad 9VA/23W
Nimellisvaantdémomentti 16 Nm
Maksimi vaantdmomentti (lukkiutuneena) 50 Nm
Nimelliskaantékulma / maksimi kdantékulma 90°/95° + 2°
Ajoaika kdantékulmaan 90° (moottorikaytdssa) 90s
Sulkemisaika palautusjousella (virtakatkon yhteydessa) 15s

Kytkentavirta (24 VAC:n jannitteelld) avaamiselle/sulkemiselle
(johtimet 6, 7)

tyypillisesti 8 mA

Tulojannite Y (johtimet 8-2) 0...10 VDC
Maks. sallittu tulojannite 35VDC
Tulojannite Y (johtimet 8-2) 0...35VvDC
Ei-aseteltava ominaiskayratoiminto 0...10 vDC
Aseteltava ominaiskayratoiminto  Aloituspiste Uo 0...5VDC
Toiminta-alue AU 2...30 VDC
Lahtojannite U (johtimet 9-2) 0...10 VvDC
Maks. lahtovirta DC +1mA
Vastuksen muutos (johtimet P1-P2) 0...1000 Q
Kuorma 1TW
Koskettimen kuormitettavuus 6 A resistiivinen, 2 A induktiivinen
Jannite (jannitteiden 24 VAC / 230 VAC sekakaytto kielletty) 24..230 VAC
Apukytkimien kytkentaalue / asetteluportaat 5°...90°/5°
Poikkipinta-ala 0,75 mm?
Standardipituus 0,9m
Kotelointiluokka EN 60 529:n mukaan (huomioi asennusohjeet) IP 54
Eristys-suojausluokka EN 60 730

24 VAC, takaisinkytkentapotentiometri
230 VAC, apukytkimet

Kaytto / kuljetus
Lampétila
Kosteus (ei-kondensoituva)

IEC 721-3-3 / IEC 721-3-2
-32..+55°C/-32..+70 °C
<95 % / < 95 % suht. kost.

Tuoteturvallisuus: Kotitalouteen ja vastaavaan kayttéon tarkoi-
tetut automaattiset sdhkoiset ohjauslaitteet
Sahkémagneettinen yhteensopivuus (EMC):
Hairidnsieto kaikissa tyypeissa, paitsi GCA135.1x
Hairidnsieto tyypissa GCA135.1x
Hairidpaastot kaikissa tyypeissa
C€ _merkinta: Sahkémagneettinen yhteensopivuus
Pienjannitedirektiivi
0 -yhteensopivuus: Australian EMC Framework
Radio Interference Emission Standard

EN 60 730-2-14
(toimintatapa tyyppi 1)

IEC/EN 61 000-6-2

IEC/EN 61 000-6-1

IEC/EN 61 000-6-3
89/336/EEC

73/23/EEC

Radio Communication Act 1992
AS/NZS 3548

Toimimoottorin L x K x S (katso "Mittapiirros™)

100 x 300 x 67,5 mm

Peltiakseli: pyorea / 4-kulmainen 8...25,6 /6...18 mm
min. akselin pituus 20 mm
liman pakkausta: GCA1...1/GCA32...1 2kg/2,1kg

Dokumentissa "Technical Basics" seka ymparistdvaikutusten arviointiselostuksessa
annetaan tiedot timan laitteen ymparistovaikutuksista seka havittamisesta.
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Kytkentékaaviot

GCA12...1/ GCA32..1 GCA13..1 GCA16...1
Kaksipisteohjaus Kolmipisteohjaus Moduloiva ohjaus
@ 0..10VvDC/0...35VDC
AC 24V I AC24V..230V /6 (2) A
v : v v
GCA12... |1 | S1 S4
o | = = &
= I <] o @ I SELV/PELV | AN
! = - AC 0V | 0.10000Q | AC24V..230V/6(2)A | SELV/PELVI AN
A B vy A v v 1 I
@ ! GCA13..5 |7 L b1 P2 P3 ! 1 s4 @ AC 24V :Dcvo...mv} AC24vV...230VIv6(2)A
[ PSR S PR P = —T=
— s | | |s BIR s |3 o = = GCA16... ! ‘
5 155 BB 1 L It o T — =
2 T Is21s3 [s5 Is6 ! 100% A B - 1= | g
@ : } | wn100%| B
| (7 I R R I D P @—:«H— |
@ — S : } ST NI 2 | 0% | ©
AC 230V AC24V..230V /6 (2) A g |o! g |8 (8|8 ] — Lle s lg ls |8
Y M M T 121 IIS2 1S3 1S5 56 ¢ | |8 1lole |88 |z
GCA32... |3 | S1 S4 AC 24V ! ! > 1 |9 sz 153 15 1s6
= T = = ! !
- ! s g DCO. 10V
|
@] 4
| o
[ o N o A |
2 Plela le |8 ]z
4 " Is21s3 [s5s6
i inn3 Kaapeli
Kaapeleiden merkinnat Liitants : - P Merkitys
Koodi | Nro | Vari Lyhenne
Toimimoottorit G 1 punainen RD Jarjestelmapotentiaali 24 VAC/VDC
24 VAC GO 2 musta BK Jarjestelmanolla
Y1 6 violetti VT Saatoviesti 0 VAC / 24 VAC, avaaminen
Y2 7 oranssi oG Saatoviesti 0 VAC / 24 VAC, sulkeminen
Y 8 harmaa GY Saatoviesti 0...10 VDC, 0...35 VDC
U 9 roosa PK Laht6 0...10 VDC
Toimimoottorit L 3 ruskea BR Vaihe 230 VAC
230 VAC N 4 sininen BU Nollajohdin
Apukytkin Q11 S1 | harmaal/punainen GY RD | Kytkin A, tulo
Q12 S2 | harmaa/sininen GY BU Kytkin A, avautuva kosketin
Q14 S3 | harmaa/roosa GY PK | Kytkin A, sulkeutuva kosketin
Q21 S4 | musta/punainen BKRD | Kytkin B, tulo
Q22 S5 | musta/sininen BK BU Kytkin B, avautuva kosketin
Q24 S6 | musta/roosa BK PK Kytkin B, sulkeutuva kosketin
Takaisinkytkenta- | a P1 | valkoinen/punainen | WH RD | Potentiometri 0...100 % (P1-P2)
potentiometri b P2 | valkoinen/sininen WH BU | Potentiometrin ulosotto
c P3 | valkoinen/roosa WH PK | Potentiometri 100...0 % (P3-P2)
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